12 4o Akademia Rolnicza
A X w Krakowie
““‘1,%* f im. Hugona Koltataja

| dentyfikac]a parametr ow oraz
Sposoby aproksymacji osl
moder nizowanych
tras komunikacyjnych



Identyfikacja parametrow oraz sposoby aproksymacji
osi modernizowanych tras komunikacyjnych

Wstep
Cele pracy
Sieci geodezyjne dla tras komunikacyjnych

o e

|ldentyfikacja parametrow tras kolejowych

| drogowych

4.1 Okreslenie zasiegu odcinkéw prostych

4.2 Okreslenie zasiegu krzywych przejsciowych
4.3 Okreslenie zasiegu tuku kotowego

5. Aproksymacja osi tras wodnych

6. Wnioski

/. Literatura



2. CELE PRACY:

1. Opracowanie metodyki postepowania przy odtwarzaniu przebiegu tras, ktore
z roznych przyczyn ulegty zaktoceniu lub zniszczeniu

2. Zaproponowanie takich sposobow aproksymaciji tras wodnych, aby w jak
najwiekszym stopniu uzyska¢ zgodnosc¢ regulowanej trasy z jej biegiem

naturalnym



3. SIECI GEODEZYJNE DLA TRAS KOMUNIKACYJNYCH

Powinny by¢ jak najlepiej dostosowane do zadan jakie maja spetniac.

Wymogi:
1.DOKELADNOSC

Podaje si¢ charakterystyki:
- jednopunktowe:

_ [ 2
mx, my,mp_ mx+my, A, B, 0.

- dwupunktowe: skala i orientacja
- trzypunktowe: ksztatt sieci



2. NIEZAWODOSC

a) nadwymiarowos¢ /nadliczbowos¢/
f=m-n
b) niezawodnos¢ /nadwymiarowos¢/ wzgledna/
S
m

zZ =

3. FUNKCJONALNOSC: zalezy od sposobu rozmieszczenia
oraz od gestosci punktow sieci



Sieci dwurzedowe:
| rzad — GPS;
Il rzad TOTAL STATION np. LEICA TC 2002
metoda biegunowa
,Swobodne stanowiska”
Dtugosci optymalne:
300 - 500 m dla bokéw
2 — 3 km dla wektorow GPS



4. IDENTYFIKACJA PARAMETROW TRAS KOLEJOWYCH
| DROGOWYCH

4.1. IDEA, OKRESLANIE ZASIEGU ODCINKOW PROSTYCH
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Y=a-X, +b Vie{1,2,...,n}
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4.2. OKRESLENIE ZASIEGU KRZYWYCH PRZEJSCIOWYCH
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Realizujgc kolejno :

1.

2.
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4.3. OKRESLENIE ZASIEGU tUKU KOLOWEGO

Na podstawie wzoru wyjsciowego:
\/ 2 2 _ 0
Ho —A(X; —=Xo )" +(V; =¥ )" =

Viel{l2.., n}

wyprowadzono wzory na:

1. (X0, ¥o)
2. (ry)
a nastepnie wielkosci:
[vv]

v,[v],[vv], .



5. APROKSYMACJA OSI TRAS WODNYCH

Do aproksymaciji obiektu przyjeto modele funkc;ji:

1. wyktadniczej: Y = A-e™

2. hiperbolicznej: Y =A4-x7"

Wspotczynniki tych funkcji wyktadniczej] A i B najtatwiej wyznaczyc¢
sposobem logarytmicznym.



ad.1.
Iny=InA+ Bx-lne=1In A+ Bx

oznhaczajgc: In y=z

In4=C

v

z=Bx+C

ad.2.
ny=InA-Blnx

oznaczajgc: Iny=z

InA=C
—Ilnx=t¢

v

z=Bt+C

| stosujemy wzory na wspotczynniki regresji a, i a,



6. WNIOSKI
1. Sie€ 2-rzedowa:

-lrzad GPS; wektory 2 — 3 km
- Il rzad TOTAL STATION; boki 300 — 500 m

2. Metoda biegunowa, ,swobodne stanowiska”

3. Metoda trzech statywow — do pomiaru sieci szczegotowej
4. Elementy trasy aproksymowa¢ metodg najmniejszych kwadratow

5.Trasy regulacyjne dla ciekdw wodnych nalezy nawigzywac do
naturalnego biegu
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